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Integration von Lidar- und Radarsensorik in einen
Versuchstrager

Beschreibung

Das automatisierte Fahren stellt den nachsten groRen Schritt in der Fahrzeugentwicklung
dar. Zur Erforschung der damit aufkommenden Fragestellungen wird am Institut fr Fahr-
zeugtechnik ein neuer Versuchstrager aufgebaut. Dieser Versuchstrager soll im Rahmen der
studentischen Arbeit um Lidar- und Radarsensoren erweitert werden. Es sollen insgesamt
sechs Lidarsensoren und sechs Radarsensoren verbaut werden. Die Einbaupositionen sind
mit vorne rechts/mittig/links sowie hinten rechts/mittig/links grob vorgegeben, missen aber
auf der Grundlage des Sichtfeldes der Sensorik noch genauer bestimmt werden. Dazu mus-
sen die bestehenden Bauraumanforderungen am Versuchstrager analysiert und eine kon-
struktive Losung erarbeitet werden. Hierbei ist die Kombination aus einem Lidar- und einem
Radarsensor in einer Haltevorrichtung pro Einbauposition zu bevorzugen. Die Umsetzung
der Konstruktion soll in einem CAD-Programm erfolgen und der Nachweis der Festigkeit
muss erbracht werden. AnschlieRend erfolgt die Begleitung des Fertigungsprozesses sowie
der Einbau im Fahrzeug. Den Ab-schluss der Arbeit bildet die prototypische Inbetriebnahme
der Sensoren mit der vom Her-steller gelieferten Software.

Beginn
ab sofort
Voraussetzungen

Sehr gute Kenntnisse im Gebiet der Konstruktionstechnik und im Umgang mit einem CAD-
Programm

Praktische Erfahrung in der Fahrzeugtechnik
Eigenstandige, strukturierte und methodische Arbeitsweise
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E-Mail: andre.ebel@fkfs.de

Anmeldung und FAQs zum Thema wissenschaftliche Arbeiten — hier klicken
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